模拟小区出入智能管理控制系统项目制作赛题
一、系统组成
某智能小区出入管理系统用于对小区行人及车辆进出的管理，系统包括计算机管理主机、控制主机、读卡器、显示系统、行人门禁管理系统、车辆出入自动道闸等。本系统通过亚龙单片机实训装置模块来模拟实现该智能小区出入管理系统，不包括计算机管理主机和读卡器，模拟系统的卡号通过键盘录入。系统组成示意图如图1所示。

图1智能小区出入管理系统示意图
二、系统工作过程说明

1、车辆进出：车辆进出闸道时，车辆停在地感线圈上，同时驾车人从键盘输入正确卡号后，自动道闸栏杆升起，车辆通过。同时，LED显示器记录小区内车辆数，车辆进入，车辆数加1，而车辆出去，车辆数减1。
2、行人门禁：行人从键盘输入正确卡号时，门禁电磁铁吸合，门打开，行人通过。
3、通过车辆进、车辆出、门禁开等三个按钮，可由管理人员手动打开道闸或门禁。
4、在系统使用前，必须把卡号预先录入并保存在系统中。
   三、各组成部分说明
1、操作键盘说明

    操作键盘由4×4行列盘键组成，共16个键，如图2所示。 









                      图2 操作键盘组成示意图
     其中0-9等10个数字键，以及A、B两个字母键，这12个数字或字母用来组成1 个卡号的六位字符。
“模式”键：系统由两种工作模式，即“管理模式”和“设置模式”，两种模式可通过键盘的           键来选择。系统上电后的初始状态为管理模式，显示屏显示如图3所示。而每按一次         键 ，则两种工作模式之间互相转换一次。设置模式的初始显示界面如图4所示。


图3 管理模式显示界面              图4 设置模式初始显示界面
“功能”键：在“设置模式”下，卡号的“录入”与“删除”的切换键。在进入“设置模式”时，默认初始状态是“录入”，如图4示。通过          键，可实现两种状态之间的切换，即每按一次         键 ，“录入”与“删除”状态之间互相转换一次。两种状态的显示界面如图4和图5所示。


图5  删除卡号显示界面             
 “取消”和“确认”键：录入卡号时对卡号的取消与确认。
2、显示系统包括液晶显示器、LED数码管显示器，前者用于显示卡号及操作提示信息(如图3、4、5、6、7所示)，后者用于显示小区内车辆停车的数量，用最右两位数码管(LED1、LED0)表示。
3、地磁线圈（2个），分别用来检测出去车辆和进入车辆，当车辆靠近道闸时，地磁系统输出一信号给控制主机。本系统中用两个接近传感器代替地磁线圈。自动道闸电机用24伏交流电机代替。注：本模拟系统中，进出道闸用同一电机表示。
4、行人门禁系统用1个继电器表示，即继电器得电，表示门打开，反之，表示门关闭。
5、通行指示灯用显示模块的发光二极管LED1表示。

6、3个手动按钮用指令模块的SB1、SB2、SB3等三个按钮开关来实现。
四、智能小区出入管理系统的控制过程
(一)初始状态
系统上电开机后，进入“管理模式”，液晶显示屏在中间位置显示“请输入卡号”，如图3所示。同时，LED数码管模块的最右两位显示“00”。
（二）卡号录入与删除
1、在管理模式下按          键，系统进入“设置模式”初始界面，如图4所示。

2、 卡号的录入：

在“录入”状态下，通过键盘输入6位卡号，卡号从左边第1位开始输入，并依次在液晶显示屏上从左往右显示，如录入卡号为523B45,则显示界面如图6所示。输入完毕后，须按         键，卡号信息才可保存在系统的存贮器(本系统保存在内存中)。若输入的卡号不够六位，则按         时无效，且蜂呜器发出一响声。本模拟系统最多可存贮5个卡号信息，若超过，则在液晶显屏的中间位置显示“内存不足”，且相应的输入无效。

图6 录入卡号示意图

注：每个卡号由6位数字或字母组成(数字为0-9，字母为A、B)。

     3、卡号的删除：

在“删除”状态下，通过键盘输入6位卡号（输入与显示方式与“录入”相同），输入完毕，按         键后，相应的卡号从内存中删除。
4、在输入卡号过程中，若在按“确认”键之前按         键，则本次输入无效，显示屏所显示的卡号信息被清除。

注：按确认键后，卡号自动清除。

    上述设置完成后，按          键，系统进入“管理模式”。
    (三)出入管理
  系统在“管理模式”下，可进行车辆与行人的出入管理。
     1、车辆出入管理
     (1)车辆出控制：当车辆靠近出地磁线圈时，驾车人从键盘录入其卡号，系统把该卡号与预先保存在内存的卡号比较，若卡号正确，则通行指示灯亮5秒，同时道闸电机正转动10秒，然后停止，待车辆离开(通过地磁线图检测) 5秒后，道闸电机反转10秒。同时，LED数码管显示的小区内停车的数量减1。若输入的卡号不正确，则指示灯闪烁5秒，同时蜂呜器响5秒，自动道闸电机保持不动。
     (2)车辆入控制：当车辆靠近出地磁线圈时，驾车人从键盘录入其卡号，若卡号正确，则指示灯亮5秒，道闸电机正转动10秒，然后停止，待车辆离开(通过地磁线图检测) 5秒后，道闸电机反转10秒。同时，LED数码管显示的小区内停车的数量加1。若输入的卡号不正确，则指示灯闪烁5秒，同时蜂呜器响5秒，自动道闸电机保持不动。

2、行人出入控制
本模拟系统中，通过地感线圈的检测来区别车辆或行人。在地感线圈没感应出车辆的情况下，输入卡号，表示行人出入，此时若输入卡号正确，则继电器得电3秒，通行指示灯亮5秒。反之，若卡号不正确，指示灯闪烁5秒，同时蜂呜器响3秒，继电器不得电。
  3、手动按钮
每按一次“车辆进”、“车辆出”“门禁开”按钮，系统的动作过程分别与上述的“车辆出控制”、“车辆入控制”和行人出入控制相同。
      4、注意：
      (1) 在“管理模式”下，为了保密，输入的卡号在液晶显屏上用X表示，如图7所示。
   
图7 管理模式下输入卡号示意图

       (2) 在该模式下，输入卡号后，无须按“确认”键。
       (3) 输入卡号3秒后，卡号自动清除。
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